
장소 Room 01  (B2F)  Room 02 (B1F) Room 03 (B1F) Room 04 (B1F) Room 05 (B1F) Room 06 (B1F)

[WA02] [WA03] [WA04] [WA05] [WA06]

Machine Vision

and Deep

Learning 1

제어 시스템

응용 1

지능형 자율이동

시스템 1
지능시스템응용 필드로보틱스 1

10:40-

11:40
11:40-

13:00

13:00-

13:50

14:00-

15:10

15:20-

16:20

[WB02] [WB03] [WB04] [WB05] [WB06]

웨어러블로봇

특별세션

(15:00-18:00)

제어 시스템

응용 2

로봇의 미래와

휴머노이드

(15:00-18:00)

Award

Session 1
필드로보틱스 2

[TA02] [TA03] [TA04] [TA05] [TA06]

Machine Vision

and Deep

Learning 2

철강공정 계측,

제어, 자동화 기술

(09:00-11:00)

제어이론연구회
Award

Session 2

지능형 자율이동

시스템 2

10:40-

11:40

11:40-

13:00

13:00-

13:50

14:00-

15:10

15:20-

16:20

[TB02] [TB03] [TB04] [TB05] [TB06]

Machine Vision

and Deep

Learning 3

지능형 이동 로봇

과 사람과의 상호

작용

산업체세션
Award

Session 3

지능형 자율이동

시스템 3

18:30-

20:00

[FA02] [FA03] [FA04] [FA05] [FA06]

MATLAB의 예제를 통

해 알아보는 로봇 개

발을 위한 신기능

[농업및건설로봇연

구회&광주전남지

부] 1

남극 환경을 위한 로

봇 및 인공지능 기술

(09:00-11:00)

국가로봇테스트필드

실-가상 실증환경 구

축을 위한 디지털트

윈

항법유도제어 기

술 및 응용 1

10:40-

11:40

11:40-

13:00

13:00-

13:50

14:00-

15:10

[FB01] [FB02] [FB03] [FB04] [FB05] [FB06]

공정 모델링 및

제어

지능형 시스템을

위한 AI 인지 기

술

[농업및건설로봇

연구회&광주전남

지부] 2

의료 로봇 및 시

뮬레이션

지능형 농작업 로

봇 기술

항법유도제어 기

술 및 응용 2

17:00-

18:00

ICROS 2025 프로그램

2025년 6월 25일(수)

[WP1] 포스터세션 1 (B1F 전시장)

점심

개회식 및 기조강연 1 (오준호 단장 (㈜삼성전자)) (B2F 컨벤션홀)

우수신진연구자

세션 3

우수신진연구자

세션 4

초청강연 1 (홍영기 연구관) 14:00-14:35 / 초청강연 2 (주광혁 교수) 14:35-15:10

(B2F 컨벤션홀)

[WP2] 포스터세션 2 (B1F 전시장)

2025년 6월 26일(목)

[TP1] 포스터세션 3 (B1F 전시장)

점심

기조강연 2 (장병탁 교수 (서울대학교)) (B2F 컨벤션홀)

우수신진연구자

세션 1

16:30-

18:00

기조강연 3 (이두용 교수 (KAIST)) (B2F 컨벤션홀)

초청강연 5 (오세훈 교수) 14:00-14:35 / 초청강연 6 (황보제민 교수) 14:35-15:10

(B2F 컨벤션홀)

[FP2] 학부생 논문 경진대회2  (B1F 전시장)

09:00-

10:30 제어로봇

시스템 학교

15:20-

16:50

16:30-

18:00

09:00-

10:30

09:00-

10:30

우수신진연구자

세션 2

초청강연 3 (최재식 교수) 14:00-14:35 / 초청강연 4 (김무림 본부장) 14:35-15:10

(B2F 컨벤션홀)

[TP2] 포스터세션 4 (B1F 전시장)

연회 (더메이호텔)

2025년 6월 27일(금)

[FP1] 학부생 논문 경진대회1 (B1F 전시장)

점심


